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PID制御_パルス幅出力（時間比例出力調節計）

アナログ/パルス幅変換ブロックは、PID調
節ﾌﾞﾛｯｸに接続して、PID調節ブロックのMV
信号を、その大きさに比例したデューティー
サイクルのパルス幅信号に変換します。

オンオフ制御のヒータをPID調節計の出力
で操作する時などに使用します。
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このﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑは、ｼﾐｭﾚｰｼｮﾝで動作を確認して頂くことができます。
また、ｼﾐｭﾚｰｼｮﾝ回路を削除すると、実入出力（K熱電対・SSR）で
ご使用いただくことも出来ます。［03.ｼｰｹﾝｽ制御 701.ｽﾃｯﾌﾟﾗﾀﾞｰ、
およびﾌﾞﾛｯｸ結線図［99ｼﾐｭﾚｰｼｮﾝ回路］を右ｸﾘｯｸして、ﾒﾆｭｰから
削除を選択し、保存・ﾀﾞｳﾝﾛｰﾄﾞしてください。
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